
  

Robotique et cobotique en IAA

Plan du cours :
Partie 1 : Définitions et contexte

Partie 2 : TD calcul matriciel
Partie 3 : Présentation du TP



  

Introduction : Un peu d’histoire



  

Introduction : Un peu d’histoire



  

Introduction : Un peu d’histoire



  

Introduction : Un peu d’histoire



  

Qu’est ce qu’un robot ?



  

Qu’est ce qu’un robot ?



  

Robotiques et applications



  

Par secteur d’activité



  

Application : agroalimentaire



  

La cobotique



  

L’objectif ?



  

La solution



  



  



  



  



  

Exemple



  



  



  



  



  



  



  



  



  

Automatisation des taches



  



  



  



  



  



  

Un peu de vocabulaire



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  

L’anatomie d’un robot



  



  



  



  

Contrôle commande et robotique



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  



  

Partie 2 : TD : utilisation d’une 
matrice



  

Partie 3 : présentation du TP
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