)
)
>
)53

A B

TRAJECTOIRE LISSEE
V=20mm/s ;

\
\
\

V=40mm/s

V=15mm/s
V=25mm/s

A

- ROBOTIQUE DE BASE : i
Y TP2 - CREATION D'UN CHEMIN LISSE U“'Laﬁgi‘e',ﬁ % =ORIGINE






